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12. egyenletrendszerek, linearis
osszefliggoség, inverz matrix

2r—y—2z = 4

3r+4y—2z = 11
dr—2y+4z = 11
(pontosan egy megoldas van)
r+y+2z = —1
20 —y+2z = —4
dr+y+4z = =2

r+2y+z = 5
20+ 3y+2z =

2 +y+3z = 11

(pontosan egy megoldas van)

=2\ |z 4
9| egyenletrend-
1 -2 5 z 1
szernek végtelensok megoldésa van

8r+3y —22=5

% — gtz =2 egyenletrendszernek
végtelensok megoldasa van

8r+3y—2z=5
Az 20 —y+z2=2 egyenletrendszernek

dr + by —4z =2
nincs megoldasa

Adott egy A linedris transzformacidja a 4-
dimenzids valés Euklideszi-térnek. A métrixa a

36 -3 3
L 123 0 1
standard bazisban A = 3 4 —4 3| Adott
1 0 13 -5
9
tovabbd egy b = 120 vektor szintén a standard
-7

béazisban. Hatarozzuk meg az 6sszes olyan x vek-
tort, amelynek A szerinti képe a b vektor!

Adott egy A linearis transzformécidéja a 4-
dimenzids térnek. A matrixa a standard bazisban

3 4 —4 3
2 4 =2 2 11
A = 53 0 1| Adott tovabba egy
11 —4 2
11
b = g vektor szintén a standard bazisban.
9

Hatarozzuk meg az 6sszes olyan z vektort, amely-
nek A szerinti képe a b vektor!

9. Oldjuk meg az aldbbi egyenletrendszert.

3 4 —4 3| |n 11
2 4 =2 2| |z2f |6
2 3 0 1| |z3]| |2
11 —4 2| |xy 9
Hatarozzuk meg az aldbbi matrix egyenletek
megoldasat.
T
(1 -2 3 -1 2 T 2
10. |13 =1 5 =3 —1]| |z3| = |6
2 1 2 =2 =3 x4 8
L .
1 2 3 1
1 3 5 x1 1
11. |3 =1 —4]| |z = |1
9 2 —1 T3 1
5 2 1 1
I
_1 2 3 1 1 i) 0
12. 13 1 4 2 1§ [z3| = |0
21 2 =2 3| x4 0
L -
-1 -2 -1 0
1 1 3 1 0
13. |-1 -3 1 ro| = |0|, azaz linearisan
2 2 =1 |x3 0
0o 2 1 0

fliggetlen-e a matrix oszlopaibél 4116 vektorrend-
szer?

Altaldnosabb feladatok



14. Adott egy p-tol fiiggé A, linearis transz-

15.

16.

formacidja a 4-dimenzids valos FEuklideszi-
térnek. A madtrixa a standard bézisban A, =

1 4 7 =2
3 11 20 -5 s .
9 0 —6 -4l Adott tovabba egy g¢-tdl
4 2 14 p|
12]]
A 34 L
figgd b, = _3 vektor szintén a standard
q
bazisban.

a) p és q mely értékei mellett lesz az A, transz-
forméacio képterére merdleges komponense a b,
vektornak?

Azaz, az Az = b, x € R* egyenletnek milyen
p, q értékek mellett nincs megoldasa.

Ha lehet, akkor allitsuk be a p és ¢ paramétert
ugy, hogy pontosan egy z vektornak legyen
A,-szerinti képe b,,.

Azaz, az A,z = b, © € R' egyenletrend-
szernek mikor van pontosan egy megoldasa?

A p paraméter mely értéke mellett képez
A, egy kisebb dimenziés altérbe, mint R?,
tovabbd a g mely értéke mellett lesz benne b,
ebben a képtérben?

Azaz, p és g mely értékei mellett lesz az Az =
b, z € R* egyenletrendszernek végtelen sok
megoldasa.

Mi lesz a megoldas p = 20 és ¢ = 20 mellett?

Legyen adott egy A linedris leképezés. A stan-
dard béazisban felirt matrixa a kovetkezd

5 =3 2 4
4 -2 3 7 .

A = 3 _6 -1 —s5|° Hatarozzuk meg A
7T -3 7 17

értékét tigy, hogy a by, = [3,1,9, A]* vektor benne
legyen A képterében.

Hatarozzuk meg 9 értékét gy, hogy legyen meg-
oldasa az alabbi egyenletnek. El6fordulhat-e,
hogy egy adott ¥-hoz végtelen sok megoldés

1 -2 -1 27 [=n 9

, 1 0o 3 2 T9 —1
? —

létezzen” 1 3 1 1 s 9

2 2 -1 -1 Ty 1

Inverz meghatarozasa:

17

18.

19

20

21

22

5 :
. Az [ 4 2] inverze
A -3 matrix inverze
5 =2
A 2 - atrix inverze
: _5 4 | Mdtrix inverz
. Hatarozzuk meg a kovetkezé matrix inverzét:
1 2 =2
A=|3 7 =2
-2 1 —-14
. Hatarozzuk meg a kovetkezé métrix inverzét:
1 2 =2
A=|3 7 =2
-2 1 -13
. Hatarozzuk meg a kovetkezé matrix inverzét:
1 2 =2
A=|3 11 2
-2 1 15



