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(b) Nincs inverz

5. (a) X1 = 41,X2 =-17
(b) xy = -7,5b1 +0,5b, — 2,5b3, x, = 0,5b1 + 0,5b, — 0,5b3, x3 = 2,5b; —
0,5b, — 0,5b3
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(b) Nem oldhat6é meg a Cramer-szabdllyal, mert az egyiitthatométrix determi-
nédnsa 0.



